Kurzanleitung CS

Vorbereitung zur Regler- Kalibrierung

A

Damit die Performance Ihres Reglers optimal genutzt werden kann, muss dieser einmalig mit der Fernsteuerung kalibriert werden.

Vor der Kalibrierung miissen folgende Punkte beachtet werden:
A. Die Motorkabel A-B-C sind mit dem Motor verbunden
B. Das E kabel ist mit dem in Kanal 2

C. Die Servo-Drehrichtung fiir das Gasservo muss am Sender auf "NOR" eingestellt sein
D. Achtung: Futaba Sender: Hier muss die Servo-Drehrichtung auf "REV" eingestellt werden

E. Der Endausschlag (EPA) ist fiir Gas und Bremse auf 100% eingestellt
F. Verbinden Sie den Regler mit dem Akku

A. Regler ,Ein“ schalten

ON/OFF Schalter

kurz driicken

LED blinkt

Es ertont kein Piepston!
Regler ist betriebsbereit

. Setup-Mode ,,Ein“ schalten

Bluetooth Setup

Mit CS ESC1 Bluetooth, das die CS-App mit dem Regler verbindet, kann der
Benutzer i , Firmware isi und die i

des Reglers auf der APP uberpriifen.

Aufgrund der Reichweitenbegrenzung von Bluetooth betragt die Betriebsreichweite
etwa 10 Meter. Wenn viele Metalle oder andere starke Stérsignale oder
Hindernisse in der Nahe sind, wird die Reichweite verkdrzt.

Der Bluetooth-Name kann nicht geandert werden.

Die Bluetooth-Verbindung funktioniert nicht wahrend dem Regler-
Gaskalibrierungsprozess.

Das Zuriicksetzen des Bluetooth-Passwortes ist wie folgt mdglich: Halten Sie bei
dem Einschalten des Reglers die Ein/Aus-Taste etwa 10 Sekunden lang gedriickt,
der Regler setzt das Passwort auf die Standardeinstellung 0000 zuriick.

Der Download der CS ESC1 App ist im Google Playstore oder bei iTunes
kostenfrei méglich.

ON/OFF Schalter driicken und halten,
Bis die lila LED blau leuchtet.
ON/OFF Schalter los lassen,

der Regler ist jetzt im SETUP Mode

Voligas halten

D. Vollbremse speicl
S

Vollbremse halten

Neutral

LED blinkt blau

LED blinkt rot

LED blinkt lila

1 x Piepston speichert ,Vollgas“
LED leuchtet konstant blau

2 Piepsténe speichern ,Vollbremse*

LED leuchtet konstant rot

3 x Piepstone speichern ,Neutral“
LED leuchtet konstant lila

F. Regler ,Aus“ schalten nach d

ON/OFF Schalter

driicken und halten,

bis die LED erlischt
Schalter loslassen,

der Regler ist ausgeschaltet

G. Regler ,Aus“ schalten

ON/OFF Schalter

driicken und halten,

bis die LED rot blinkt.
Schalter loslassen,

der Regler ist ausgeschaltet
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schluss optionales Bluetoof

o s

Um den Regler mit dem optionalen Bluetooth Modul C130276
programmieren zu konnen, stecken Sie dieses in den Anschluss am Regler

wie abgebildet an.

Schalten nun iber den Taster am Fahrtenregler ein. Wahlen Sie nun in der
App CS ESC1 den Regler zum verbinden aus.

Nun kénnen Sie alle Einstellungen am CS Rocket V6 vornehmen.

Die Hinweise dazu finden Sie in der Anleitung.

Ein Update der Firmware ist dann ebenfalls iiber die App méglich, wenn Sie

den

Beschleunigung  Gasannahme

Bremse

Coast

Autorun

Neutralpunkt

Min. Beschleunigung

Minus / Decay

Minus Range

Max. Vorwartsbeschleunigung

Max.

Sie zeigt an, wie oft der Regler eine Leistungsanspassung durchfiihrt.

Wenn sich die Leistung von hoch zu niedrig @ndert, reduziert sie sich in
0,01 Sekunden-Schritten.

Beispiel: Das Gas wird schnell von 80% auf 30% verringert. Ist Coast
nicht aktiviert, erfolgt die Anpassung sofort. Bei aktiviertem Coast
reduziert sich der Gaswert langsamer und bewirkt so einen Autorun-
Effekt. Coast macht sich besonders bei hohen Untersetzungen (Stock)
und bei ca. 30% Gas bemerkbar. Hinweis: Erreicht der Gaskniippel 0%
ist der Gaswert sofort 0. Dieses Element funktioniert nur im
Vorwértsbereich .

Gasmittenbreite, der Leerweg des Gaskniippels um den Neutralpunkt.

Die minimale Beschleunigung. Die Begrenzung des Werts darf nicht zu
klein sein. Dieses Element kann entsprechend der RC-Car-
Konfiguration eingestellt werden, je kleiner und leichter das Auto, desto
niedriger kann dieser Wert eingestellt werden. So kann das RC-Auto
eine sehr niedrige Geschwindigkeit erreichen. Bei gréferen und
schwereren Autos kann dieser Wert nach oben angepasst werden.
Dadurch konnen, durch Startleistung
Anlaufschwierigkeiten, eliminiert werden.

Gasabfall: Ist Decay und der i i
auf 20 % steht, betragt der Gaswert 20 %, Nach der Einstellung auf 1 %
Decay betragt die Ausgangsleistung 20 % * (1-1 %) = 19,8 %.

Dieses Element funktioniert nur im Vorwartsgasbereich.

Eine Einstellung von 50% bedeutet dass Decay nur unter 50% Gas
verwendet wird. Dieses Element funktioniert nur im Vorwartsgasbereich.

Sind 80% eingestellt ist der maximale Gaswert 80% wenn der
Gaskniippel auf 100% Vorwarts befindet.
Sind 80% eingestellt ist der maximale Gaswert 80% wenn der

Brake Response

Min. Bremskraft
Max. Bremskraft

Forw. Drag Brake Force

Fow. Drag Brake Response

Rev. Drag Brake Force

Rev. Drag Brake Response

PWM Freq.

auf 100% Riickwarts befindet.
Gibt an, wie oft der Regler die Bremseinstellung durchfiihrt.

Limitiert die minimale Bremskraft
Wenn die minimale Bremskraft groRer als die maximale Bremskraft
eingestellt wird, ist die maximale Bremskraft gleich der minimalen
Bremskraft.
ie einer definierten in der ition des
Gashebels aus der Vorwartsfahrt. Bei dieser Einstellung wird der Motor
aber definiert

Gibt an, wie oft der Regler eine ,Drag Brake" Einstellung durchfiihrt.

Die einer definierten in der ition des
aus der R a t. Bei dieser Eil wird der
Motor automatisch, aber definiert abgebremst.

Gibt an, wie oft der Regler ,Drag Brake" Einstellung durchfiihrt.

BremsfrequenzEin niedriger Wert ergibt eine aggressiveres
Bremsgefiihl, ein hoherer Wert wird als sanfter wahrgenommen.

Boost

Turbo

Boost Timing
Trigger

Throttle Threshold

RPM Threshold

Initial Angle

Angle Inc. Rate

Angle Dec. Rate

Turbo Timing

Turbo Inc. Rate

Turbo Dec. Rate

Turbo Delay

Delay Reload

ichtung

Motor Pole

Fahrmodus

Reverse Mode

Antriebs-PWM-
Frequenz

Abschaltspannung

Abschalttemperatur

BEC Output
AIC Swap

< Android
Apple iOS 2@

Aktivierung von ,Boost Timing "erzeugt eine hahere Drehzahl.
Das ,Boost Timing* kann entweder durch Gasstellung (throttle) oder durch
Motordrehzahl (RPM) aktiviert werden.

Ist hier 50% eingestellt, wird das Boost Timing bei einer Gashebelstellung von 50%
aktiviert.

Das Timing steigt linear von 50 % auf 100 % Gashebelstellung.

Die Motordrehzahl 16st den Schwellenwert aus. Wenn der Motor die eingestellte
Drehzahlschwelle erreicht, wird das gewahlte Boost-Timing vollstandig

eingeschaltet.
Ist zum Beispiel das Boost Timing auf 30 Grad eingestellt, wird beim Erreichen vom
Gas-Triggerwertes der eingestellt i tigt. Bei Eir von 5%

werden, ab erreichen des Trigg , sofort 5% Boost ligt. Hat der
Anfangswinkel einen héherer Wert als das Boost-Timing, dann ist der niedrigere
Wert das hinzugefiigte Boost-Timing.

Wird das Boost Timing durch throttle oder RPM getriggert, wird das Timing nicht
schlagartig, sondern mit der eil i auf seinen q
Wert, erhoht.

Die Rate, mit der das Boost-Timing auf 0 reduziert wird, wenn die Boost-
Triggerbedingung nicht mehr erfillt ist.

Das Turbo-Timing setzt bei 100 % Vollausschlag des Gashebels ein.

Die Geschwindigkeit, mit dem das Turbo-Timing steigt. Wenn das Timing bei
verschiedenen Motoren zu hoch eingestellt wird, kommt es zu einem groflen
StromstoR und der Motor wird heftig vibrieren.

Sind die Bedingungen fiir das Einschalten von Turbo nicht mehr erfiillt, wird das
Turbo-Timing nicht sofort auf 0 reduziert, sondern nimmt mit der eingestellten
Geschwindigkeit ab. Ist Turbo Timing aktiviert kann die Motordrehzahl sehr hoch
sein, fallt das Turbo Timing zu schnell auf 0 ab, vibriert der Motor stark und schickt
eine sehr hohe Spannung zuriick. Also wahlen Sie bitte das geeignete Timing, um
die Geschwindigkeit zu reduzieren.

Zeit nach der das Turbo Timing bei Erreichen von 100% Gasstellung aktiviert wird.

Wie die Aktivierung des Turbo Delay nach kurzzeitigem Verlassen der 100%
Gasstellung erneut beginnt. Verzogerung: Warten, bis das Timing auf 0 reduziert
ist, dann Turbo Delay erneut anwenden. Sofort: Delay zuriicksetzen sobald 100%
verlassen werden und Delay sofort neu starten.

Bei manchen RC-Cars sind bei der Standardrotation Vorwarts und Riickwérts
Die einer anderen kann diesen Fehler
korrigieren.

Stellen Sie die richtige Anzahl von Motorpolen ein, um die richtige Ausléseschwelle
fiir die Boost-Drehzahl zu erhalten. Gleichzeitig kénnen die Fahrer die richtige
Motor-Drehzahl in den Echtzeitdaten der Handy-App sehen.

*  Vorwarts / Bremse

*  Vorwarts / Rickwarts

*  Vorwérts / Bremse / Riickwarts

*  Vorwérts — Bremse — Neutral — Riickwarts (innerhalb von 2 Sekunden)

*  Vorwérts — Bremse — Neutral — 2x Bremse — Riickwartsgang wieder
ausgeschaltet

Regelfrequenz: 1k-2k-3k-4k-5k-6k-7k-8k-12k-16k-24k-32k Je niedriger die
Frequenz, desto hher die Beschleunigung, aber die Linearitét des Gaspedals wird
schlechter und es entsteht ein aggressives Gasgefiihl. Je hoher die Frequenz,
desto sanfter das Gasgefiihl, aber die Temperatur des Reglers kann zu schnell
ansteigen

Wenn der Regler zu irgendeinem Zeitpunkt eine Spannung unter dem eingestellten
Wert erkennt und diese Spannung fiir eine Weile halt, ist der
Niederspannungsschutz aktiviert und die maximale Leistung wird auf 50 %
begrenzt. Sobald der Unterspannungsschutz ausgeldst wurde, wird der Schutz
nicht mehr aufgehoben auch wenn sich die Spannung wieder Normalisiert.

Die Leistung des Reglers (nicht iiber 50%) wird mit dem von Ihnen voreingestellten
Warmewert begrenzt. Der Warmeschutz wird deaktiviert, wenn die Regler-
Temperatur auf 65 ° C abfélt

Spannung, die vom Regler fiir den Empféanger bereitgestellt wird.

Hiermit konnen die Anschliisse der A und C des Motors am Fahrtenregler
getauscht werden.

YES = Serieneinstellung CS Rocket V6, analog der Beschriftung des Gehauses
NO = A und C vertauscht zu der Beschriftung des Gehause am Regler

ACHTUNG: nach einen Firmware Update ist die diese Einstellung vor
Inbetriebnahme zu zwingend zu priifen — eine nicht iibereinstimmende Einstellung
zu den Anschliissen fiihrt zur Zerstérung des Fahrtenreglers.



